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Statique plane :

Electronique
Meécanique Résolution graphique

I. Définition
La statique est I'étude de I'équilibre des systémes matériels,

soumis & diverses actions mécaniques.
Action méc. 1S // Action méc. 1S

Systéme isolé
S

Action méc. 2=»S

* Hypotheses d’étude : »Statique plane

On parlera de statique plane lorsque le systéeme isolé S présente
un plan de symétrie géométrique et mécanique. L'étude de
I'équilibre du solide pourra alors se réaliser dans ce plan de
symétrie (représenté par la feuille).

»Solide indéformable
Le systeme matériel isolé S est supposé indéformable.

Il. Démarche de résolution d’'un probleme de

statique

* Isoler le systeme matériel S, en définissant une frontiére fictive
entre lui et I'extérieur du systeme.

 Faire le bilan des actions mécaniques extérieures agissant,
par contact ou & distance, sur le systéme S isolé.

* Modéliser chacune des actions mécaniques par un vecteur
force.
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